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Dla aktywnych badan UFO opracowalismy urzadzenie, ktore posunie pole badan UFO duzy krok
naprzod. UFO-Multi-sensor jest zbubudowany i w obstudze wlasciwie bardzo prosty. Takze dla
technicznie nie wykwalifikowanych Ufologow po krotkim czasie treningu nie ma probleméw ze
zrozumieniem i obsluga UFO-Multisensora.

Podstawowym zastosowaniem jest aktywne monitorowanie UFO-hot spotow - miejsc w ktorych
fenomen UFO czesciej wystepuje. Bardzo przydatny jest UFO multisensor réwniez do pracy w
terenie, na laptopie jako stacji mobilne;.

UFO-multisensor 1.0 moze monitorowac 8 czujnikéw i przesytac pomiary do komputera.
UFO-multisensor 1.0 wyposazony jest trzema czujnikami magnetycznymi (sensorami - fluxgate)
ktore ustawione sa w trzech kierunkach przestrzeni. (X, Y, Z ustala si¢ w odpowiedniej pozycji.)
Dalszym wyposazeniem jest potrdjny rejestrator cigzkosci (grawitacji) takze monitorujocy trzy
kierunki przestrzeni: X, Y, Z. Dodatkowo mozna za pomoca kabla podlaczyc dwa dowolne, dodat-
kowe czujniki.

Oproécz podiaczenia do komputera Multisensor wyposazony jest w dwa wilaczniki alarmowe -
przekazniki uruchamiajace na przyklad magnetowid monitoringowy lub inne urzadzenia.
Generalnie, urzadzenie jest nawet bez uzycia komputera i oprogramowania w pelni funkcjonalne,

wtedy jedynie z tym ograniczeniem, ze wyniki pomiarowe zostana utracone poniewaz nie ma
wtedy zadnego zapisu.

Dane techniczne:

Wymiary: 200mm x 120mm x 60mm szara plastikowa obudowa

Napigcie: 10V do 18V / prad staly / DC
Zewnatrz zasilany poprzez transformator/akumulator
lub konwerter USB-5V/12V

Pobor pradu: 50mA w spoczynku, 80mA w stanie alarmu

Porty: 2 x kabel po 8 przewodow (kable Ethernet)

Funkcje sterowania/ustawien: 4 wlaczniki i 3 regulacje czulosci

WysSwietlacz: 4 Wyswietlacze / Diody / LED

Alarm: Brzgczyk alarmu i 2 styki przekaznika
(na uruchomienie n.p. magnetowidu monitorowego)

Kontakty alarmowe: moga przekazywac do Max: 24V i 100mA

Czujnik pola magnetycznego: 3 czujniki magnetyczne - fluxgate - S0uT /V

Czujnik grawitacji: 1 x akcelerometr 3-osiowy -2,7G/V

Zewnetrzne czujniki: mozliwe 2 szt. na wejSciu analogowym 7 i 8, przy 0-5V

Interfejs do przekazu
pomiarow/danych: RS232, 9600 bodow, 8 bitdéw, 1 bit stopu, bez parzystoSci
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Elementy obslugowe i wyswietlacz

1 - przelacznik, Ein (on) / Aus (off).
Funkcja: Wiacznik zasilania 1 wylacznik

2 - przelacznik, brzgczyk stop / funkcja testwa / praca ciagla i regulacja predkosci
Funkgcja: wylacza aktywowany brzeczyk alarmowy

test sprawnosci i regulacjia czulosci czujnika

Tryb ciagly/staly podczas aktywnego monitorowania jakiego$ obszaru.

3 - przelacznik, wytacza wskaznik (LED i brzgczyk)

Funkcja: urzadzenie nie ma wtedy sygnatu brzgczyka i nie wyswietlaja sie diody LED.
Podczas alarmu stychac jedynie staby odglos "tak-tak" .
Transfer danych do komputera,
a wyj$cia przekaznikowe nie sg przez ta funkcje zaklucane.

4 - przelacznik, wlacza diod¢ LED

Funkcja: Wszystkie cztery diody sygnalizacyjne zostaja wlaczone w sposob ciagty,
niezaleznie od mozliwego sygnalu alarmowego. Transfer danych do komputera
1 wyj$cia przekaznikowe / brzeczyk (buzzer) nie s objgte tg funkcja.

5 - Pokretlo, zewng¢trzny
Funkcja: Regulacja czutos¢i dodatkowych czujnikow zewngtrznych.

6 - Pokretlo, pole magnetyczne
Funkcja: Regulacja czutos¢i czujnikow magnetycznych.

7 - Pokretlo, grawitacja
Funkcja: Regulacja czutos$éi czujnikdéw grawitacyjnych.

8 - Tryb LED wlaczone
Funkcja: LED (dioda) $wieci, gdy urzedzenie dziata,
migajace $wiatlo podczas testu funkcjonalnego.

9 - zewnetrzny LED / Speed (predkos¢) 001

Funkcja: LED $wieci ciagle w czasie trwania przekazu plikow wyjscia alarmowego,
Rozbtysk LED (diody) podczas testu funkcji, gdy ustawiony prog alarmowy
zestawu jest przekroczony.
W trybie ciaglym dziatanie LED zgodnie z przekazem danych (pr¢dkos¢ pakietow).

10 - LED Pole magnetyczne / Speed (predkosc) 002

Funkcja: LED (dioda) swieci ciagle podczas czasu trwania alarmu.
Krotkie rozéwietlenie LED podczas funkcji testu, gdy prog alarmowy zostat
przekroczony.
W trybie ciaglym LED dziata zgodnie z przekazem danych (prgdkos¢ pakietow).

11 - LED pole grawitacjyjne / Speed (predkosc¢) 003

Funkcja: LED (dioda) swieci ciagle podczas czasu trwania alarmu.
Krotkie rozéwietlenie LED podczas funkcji testu, gdy prog alarmowy zostat
przekroczony.
W trybie ciaglym LED dziata zgodnie z przekazem danych (prgdkos¢ pakietow).
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Opis funkeji:

UFO-multisenror 1,0 przekazuje dane/pomiary do komputera za posrednictwem interfejsu RS 232
- ktory za pomoca programu "Sensoranzeige" (Sensorekran) je odpowiednio wyswietla 1 zapisuje
na dysku twardym komputera.

Ponadto, styki przekaznika mogg uruchomi¢ nagrywanie wideo na odpowiednim magnetowidzie
jesli on jest prawidtowo podtaczony.

Uwaga: Kontakty te nie sa przeznaczone, by uruchamiac zasilanie systemu wideo (220V)!

Te kontakty uruchamiaja (bez napieciowo) magnetowid poprzez przeznaczone do tego celu na
tylniej stronie magnetowidu znajdujace sie kontakty albo zaciski.

Magnetowidy monitoringowe posiadaja ruznago typu wtyczki lib klamry z taka funkcja.
Powodem takich ,,delikatnych® stykow przekaznika w UFO-multisensorze 1.0 jest niskie
natgzenie pola magnetycznego uzytych na platynie REED-przekaznikow.

Takie rozwiazanie zapobiega efektywnie oddziatywaniu pola magnetycznego przekaznika na
pomiary UFO-multisensora - ktory posiada bardzo wrazliwe czujniki magnetyczne.

Zasilanie urzadzenia moze nastapic w réozny sposob

1 - Wtyczke z zasilacza/ transformatora 12V / 100mA
2 - Zewngtrzny akumulator 12V
3 - Port USB w komputerze lub laptopie, max pobor mocy. 200mA na 5V.

Urzadzenie posiada trzy rozne funkcje:

e Funkcja testowa by ustawi¢ czutos$¢ progdéw alarmowych.
Jest konieczny zawsze przed uruchomieniem automatycznego monitoringu, poniewaz
zaklocenia magnetyczne rdznia sie w zaleznosci od miejsca w ktérym on bedzie uzyty.

e Tryb alarmu, ktéry w przypadku przekroczenia progu alarmowego zapisuje dane
pomiarowe i wlacza urzadzenia zewng¢trzne takie jak np. magnetowid monitoringu.

e Tryb ciagly, ktory jest przeznaczony dla monitoringu jakiegos danego obszaru
lub obiektu. Tu nastepuje tylko ciagly zapis danych.

Pierwszym krokiem do uruchomienia UFO-multisensora w trybie alarmowym:

1 - Umies¢ urzadzenie na przeznaczone jemu miejsce - najlepiej daleko od zrodet
ewentualnych zaklucen jak lodowka czy telewizor.

2 - Podiacz komputer z UFO-multisensorem i jego zasilanie.

3 - Wiacz zasilanie 1 przytrzymaj przez kilka sekund przetacznik "Testfunktion® - funfcje
testowq by uruchomic tryb testowy potrzebny do prawidlowego ustawienia czujnikow.

4 - Gdy zielona dioda LED zacznie miga¢, uwolnij ten przetacznik.

Kiedy ustychac brzgczyk to uzadzenie znajduje sie juz w trybie ciaglym - w takim
wypadku prosze ponownie zaczac od punktu 3.

5 - Uzyj pokretta do regulacji czutosci - przekrecajac go az do momentu kiedy zapali sie
czerwona dioda LED a nastepnie cofnij delikatnie pokretlo do mometu kiedy dioda
zgasnie.

6 - Po minucie urzadzenie wiaczy si¢ automatycznie i rozpocznie dzialac.

7 - Jesli jedna minuta jest zbyt krotka na ustawienie czutosci, prosze ponownie wylaczy¢

zasilanie i ponownie powtorzyc od punktu 3.

UFO-Multisensor 1.0
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Urzadzenie dziala prawidlowo kiedy:

Zielona dioda LED Swieci si¢, gdy funkcja ,,Anzeige aus® - wyswietlacz wylaczony - nie jest
wlaczona. Wtedy wysylany jest pakiet danych/pomiarowy co minutg z 8-ma wartosciami (8 bitow
na kanat) jako rutynowy pakiet do komputera. Tak pozostanie tak az do pojawienia sie alarmu.

Jesli dochodzi do alarmu: (mp. UFO/NOL zakluci pole magnetyczne!!l)

Brzgczyk (alarm) w urzadzeniu zustaje wlaczony. Mozna go wylaczy¢ za pomocq przetacznika
"Summer aus". Jesli to nie nastapi, brzgczyk automatycznie wylaczy si¢ po uptywie okresu
alarmu.

Zestaw czujnikow ktory wywolat alarm (pole magnetyczne/grawitacyjne) jest sygnalizowany
przez rozswietlona diod¢ LED, lub LED-Extern (zewngtrzny), LED pola grawitacyjnego lub LED
pola magnetycznego. Dioda LED $wieci do kanca alarmu, a nastgpnie wylacza si¢ automatycznie.
Dodatkowo styk przekaznika jest aktywny (wlaczony) na czas trwania alarmu.

Przekaznik 2 przetacza sie w czasie trwania alarmu co 5 sekund z pozycji wlaczony na wytaczony.
Niektore magnetowidy (spezjalne do kamer monitoringu) oczekiwuja krotki impuls by si¢ wiaczyt.
Ostateczng decyzja zawsze zalezy od uzytkownika - jak on chce stosowac styki przekaznika.

Do komputera (PC) wysylane sa w tym czasie - w krétkich odstgpach czasu 250 pakiety danych z
8-ma wartosciami pomiarowymi, okolo 20 pakietow na sekundg.

Ten sposob zapewnia, ze nawet krotkie zmiany pomiarowe sg widoczne. Nastepnie wykonywane
sa dalsze 200 pomiarow w 0.5 interwalu sekundy. Nastgpnie automatycznie wytacza sie alarm.
Do nastgpnego alarmu rutynowo zostajq przekazywane pomiary co minute.

Tryb ciagly: mp. w celu zbadania danego miejsca czy wystepuja tam anomalie magnetyczne)

W przeciwienstwie do trybu alarmowego, tryb ciagly przeznaczony jest do wysytania danych do
komputera caly czas. W tym trybie brzgczyk 1 przekaznik jest wylaczony, ze prog alarmu nie
bedzie wyswietlany lub analizowany.

Ciagla praca miernika jest wymagana, np.w miejscach ktérych wystepuja anomalie (pojawianie
sie UFO/NOLI1) ktore majq by¢ doktadnie zbadane. Tutaj prog alarmowy lub dzwiekowy jest tylko
przeszkoda. Wigc licza sie jedynie tylko zmierzone wartosci potrzebne do analiz.

W zaleznosci od zastosowania, dane wyjsciowe moga by¢ przekazywane w trzech predkosciach.
Szybkos¢ dostarczania danych wybiera odpowiednio sam uzytkownik w zaleznosci od potrzeb.

Kolejnos$¢ i ustawienia w trybie ciaglym:

Funkcja ta zostaje osiagnigta, gdy przy wlaczeniu urzadzenia przelacznik "Summer aus" -
"wylaczyc brzgczyk" zostaje tak dtugo przycisnigty, az (poza testu funkcjonalnego), wydany bedzie
ciagly sygnat brzgczyka.

Teraz nalezy puscic przetacznik.

Dioda LED Extern/Speed001 (predkosc 001) miga w szybkoSci przekazywania danych.

Jezli inna predkosci jest pozadana, prosze uzyc przetacznika do wlaczenia nastgpnej wigkszej
predkosci.

Jesli Speed003 zostanie osiagnigty, mozna ponownie wtaczyc Speed001 (predkosc 001).

Mozliwe jest rowniez przetaczenie z funkcji testowej od trybu ciaglego, wtedy nalezy po prostu
krotko przycisnac przelacznik "Summer aus" - wylacznik brzeczyka.

W pewnych okolicznosciach, jasno swiecace czy migajace diody LED moga przeskadzac.

Za pomoca przetacznika "Anzeige Aus" - wylacznik wyswietlacza, jasnos¢ diéd LED jest znacz-
nie zredukowana. Kiedy przetacznik wréci do poprzedniej pozycji, diody LED powracaja do
pelnej intensywnosci.

5 UFO-Multisensor 1.0



Digital-Service-GmbH UFO-Multisensor

Wejscia Ethernet (gniazdka)

UFO-multisensor 1,0 posiada dwa wejscia Ethernet, ktore sg potaczeniem do swiata zewngtrznego
(innych uzadzen). Przyporzadkowanie zlaczy jest wskazane na rysunku ponize;j.

Uwaga!
Nalezy zawsze pamigtad, ze te specificzne polaczenie nie odpowiada standardzie Ethernet, w jaki
sposob konwencjonalnie Ethernet shuzy.

Te gniazdka nie powinne byc w zaden sposdb wykorzystane do polaczenia do przetacznika lub
routera czy do sieci komputerowej. Mozna go przez to zniszczy¢ lub uszkodzi¢!

Dlaczego wtyczki Ethernet?

Kable Ethernet o dowolnej dlugosci mozna naby¢ na catym $wiecie za niewielkie pienigdze
1 uzywac w razie potrzeby.

wtyczka wtyczka 2
T — ST TxD RS 232
klakson | s T 20—
(np. auta) { Kontakt P13-Dauer kto?takt P13
albo syrena | 4B— staty 4B AD7 - wejscie 0 -5V
i BI—/I_ “ H ADS - wejscie 0 -5V
Vldeorecor(.ler Kontakt P14-Impuls kontakt Pl4 . :
(magnetowid) | g g impuls 8 i
sp— N (5w | wolny
zasilanie | 3 | | wejscie +12V' 3m | wolny
(prad) . - wejscie + 0V | , . OVfirRS232,
1
' | ._ RxD RS23
i1 : wolne

Uwaga! Pamigtaj zawsze, aby:

Wejscia AD7 oraz AD8 moga by¢ uzywane tylko przez profesjonalistg. Wejscia te przechodza
bezposrednio do kontrolera i nie mogg by¢ narazone na napigcie wigksze niz +5 V' !

Styki przekaznikowe moga maksymalnie przekazywac 100mA przy obciazeniu 24V.

Kontakt przekaznika P13 jest zawsze zamknigty na czas alarmu.

Kontakt przekaznika P14 zmienia w czasie trwania alarmu co 5 sekund z otwartego na zamkniety.
Jezli nie ma alarmu wszystkie kontakty sg otwarte.

UFO-Multisensor 1.0
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Polaczenia kabla Ethernet - zlacze 1

UFO-Multisensor

Pin kolor znaczenie

5 bialy z niebieskiego +12V

4 niebieski kontakt P13 - ciagly

3 bialy z ziclonego +12V

6 zielony kontakt P14 - impuls

7 bialy z brazowego ov

8 brazowy kontact P14 - impuls

1 bialy z pomaranczowego wolne

2 pomaranczowy kontakt P13 - ciagly
Polaczenia kabla Ethernet - zlacze 2

Pin kolor znaczenie

5 bialy z niebieskiego wolne

4 niebieski AD7 wejscie pomiarowe

3 bialy z zielonego wolne

6 zielony ADS8 wejscie pomiarowe

7 bialy z brazowego ov

8 brazowy ov -5

1 bialy z pomaranczowego RxD (RS232) -3

2 pomaranczowy TxD (RS232) -2

UFO-Multisensor 1.0
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Interfejs szeregowy (RS 232, V24) do komputera

UFO-Multisensor 1,0 przekazuje dane za posrednictwem standardowego interfejsu V24 do
komputera. Jezli komputer nie ma wejscia V24 interfejsu, prosimy uzyc dostepne w sklepach
sprzetu komputerowego konvertera RS 232 / USB.

Jezli korzystasz z naszego programu, "Ufosensor", wszystkie dane sa wyswietlane i zapisywane
automatycznie. W tym przypadku nastgpujaca deklaracja jest zb¢dne dla Ciebie.

Wilasne oprogramowanie do UFO-multisensora

Do wyswietlania wynikow tego urzadzenia mozna takze uzywac innego oprogramowania
lub wykorzystac wlasne oprograowanie.

W tym celu nalezy wzias¢ pod uwage nastepujace informacje dotyczace pakietow danych ktore
UFO-Multisensor 1.0 oferuje.

Dane beda przesylane do komputera w nastepujacy sposob:

Dane sg przesytane z predkoscig 9600 bodow, 8 bitow, 1 bit stopu, bez parzystosci.

Kanaty od 1 do 8 daje 8-bitowa rozdzielczos¢ ADC (analogowo-cyfrowy-konverter) z wartosciami
0-255. Nie tworzy ona zadnych zer. Poszczegdlne wartosci s oddzielone przecinkami.

Po wartosciach pomiarowych sg przesylane dane w postaci zwyktego tekstu a nastepnie flagi
informacyjne (informationsflag)

Wszystkie informacje sg zapisywane w komputerze w pliku ,, TXT*.

Ten plik zawiera albo L lub H, odpowiadajacy komunikatu ponizej jak w przyktadach.
Znaczeniem flagi (flags) jest przekazywanie stanu alarmowego do jakiegokolwiek programu w
czasie rzeczywistym. To umozliwia rozpoczecie 1 zatrzymanie nagrywania plikow wideo na kom-
puterze (PC) za posrednictwem podiaczonego przez USB-Grabbera do kamery wideo.

Przyktady réznych komunikatow:

111.222.333.444.555.666.777.888, funkcja,
111.222.333.444.555.666.777.888, standard,
111.222.333.444.555.666.777.888, alarm-EX,
111.222.333.444.555.666.777.888, alarm MF,
111.222.333.444.555.666.777.888, alarm GM,
111.222.333.444.555.666.777.888, po-alarmowy,
111.222.333.444.555.666.777.888, Enderung,
111,222,333,444,555,666,777,888, Speed001,
111,222,333,444,555,666,777,888, Speed002,
111.222.333.444.555.666.777.888, Speed003,

kazde 0,5 sek do testow funkcji

1 raz na minut¢, rutynowe raportowanie

250x w 12 sek., wyzwalanie zewnetrzne, czujnik
250x w 12 sek., wyzwolone przez pole magnetyczne
250x w 12 sek., wyzwolone przez pole grawitacyjne
200x w 2 minuty po alarmie

250 w 30 sekund, jezli <> 8% w MF / GM

- predkosc przekazu plikow 001

- predkosc przekazu plikow 002

=njiesiiianiiijanjiiasiiasiiasiias B ol o

- predkosc przekazu plikow 003

UFO-Multisensor 1.0
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Technika / eletronika UFO-multiczujnika

Przelacznikiem (przesuwanym) wybieramy miedzy
trybem programowania lub pracy (funkcji) kontrollera.

P ODDOQOD ..L".nonooooooo"laio
programowanie , -

9 UFO-Multisensor 1.0
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UFO-Multisensor sktada si¢ z dwdch czgsci sprzetu zgodnie z opisem 1 oprogramowania.
Oprogramowanie "Ufosensor" zostat napisany tylko dla sprz¢tu, ktoéry opracowalismy.
Program dziata pod Windows XP i Windows 7

Na ptycie CD w pliku "lismich.txt" sa najnowsze informacje oraz pliki programu do instalacji.

Instalacja: Mozna skopiowac zawartos¢ dysku CD na komputer do dowolnego folderu.
W naszym przyktadzie, nazwalem folder ,,Ufomultisensor®.

M UFO-Multisensor . -loix|

Datei Bearbetten Ansicht Favoriten Extras 2 ‘n','

clurﬁck - Q - " | /j‘- Suchen || Ordner ‘v
Datei- und Ordneraufgab M (=7 Daten ] kgl
ei- und Ordneraufgaben 7’ DO oy a5 Datei

Andere Orte ] N

alarmflag % QtCore4.dl
> atei g Proorammbibliothek
= KB b 46.2.0

() Eigene Dateien

() Gemeinsame Dokumente QGuid.di -D ufosensor
Q‘;’ Programmbibliothek Tk ¥ Ins
W Arbeitsplatz 4620 l 5T 1 ,

9 Netzwerkumgebung

Details 2

UFO-Multisensor
Dateiordner

Geandert am: Heute, 30. April 2010,
09:14

Teraz kliknij dwukrotnie na instalator.

ity ufosensor

Willkommen beim Setup-Assistenten von
ufosensor

Der Installer wird Sie durch die zur Installation von ufosensor erforderlichen Schritte fuhren.

WARMNUNG: Dieses Programm ist durch US-amerikanische Urheberrechtsgesetze und internationale
Urheberrechtsvertrage geschiitzt. Unbefugte Vervielfaltiguna oder unbefugter Vertrieb dieses
Programms ader eines Teils davon wird sowohl straf- als auch zivilrechtlich verfolat und kann
schwere Shafen und Schadenersatzforderungen zur Folge haben.

Abbrechen | < Zuriick |

Przed ostatecznym zainstalowaniem, zostaniesz poproszony w ktorym folderze program bedzie
realizowany. Moze to by¢ folder "Moje dokumenty" albo inny dowolny folder.

iix ufosensor

Installationsordner wahlen

Der Installer wird ufosensor in folgendem Ordner installieren.

Um in diesem Ordner zu installieren, klicken Sie auf "\Weiter". Um in einem anderen vorhandenen
Ordner zu installieren, geben Sie diesen ein oder klicken Sie auf "Durchsuchen'.

Ordner:

C:\Ein Ordner den st ahgelegt haben oder vorhanden is Durchsuchen... |
Speicherplatzbedarf.... I

Installieren Sie ufosensor nur fur den aktuellen Benutzer oder fur alle Benutzer dieses Computers.

@ Alle Benutzer
" Aktueller Benutzer

Abbrechen < Zuriick | Wweiter > I

UFO-Multisensor 1.0
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Funkcje/znaczenie ikon

untitled.cs¥ - Digitalservice Sensoranzeige

Datei Bearbeiten Ansicht  Hilfe

[De @BoaBlle[i | ==

D Neue Daten einlesen - Rozpoczyna zapis pomiardéw

@ Einlesen beenden - Zakancza zapis pomiardw
‘ 9 Improtieren . :
: - Importuje plik w formacie Exel
B Exortieren . . o
- Zapisuje/eksportuje aktualny plik jako Exel
- Drucken - Drukuj
Ger Screenshot - Kopiuje screen aktualnej grafiki

B Screenshot speichern _ 7,,i5yie screen aktualnej grafiki jako PNG

’ Einstellungen - Ustawienia

it {Detail Information - Powieksza grafike dla lepszej oceny

. ‘ Legende - Wyswietla napisy
Weiss - Tto grafiki - biale
B Schwarz - To grafiki - czarne
Nach Funktion - Tto grafiki - na podstawie funkcji

1 UFO-Multisensor 1.0
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Przed uruchomieniem programu nalezy upewnic si¢ o ustawieniach i zmienit je w razie potrzeby.
Jest to szczegolnie potrzebne w przypadku podtaczenia wiasnych czujnikow do kanaléw 71 8.
Poprzez menu "Einstellungen" - ustawienia, ma sie dostep do konfiguracji oprogramowania.
Standatdowo mamy ustawione juz kolory i jednostki oraz specyfikacje konwersji dla kanatow
od 1 do 6, zgodnie z wbudowanymi w urzadzeniu czujnikami.

¥.analdefinition | Funkkionstabelle || Allgemeine Einstellungen || Automatisches Speichern |

Def. kanalu Tabelka Funkcji ogdlne ustawienia autimatyczny zapis

Tu mozna wpisa¢ nazwy i zdefiniowac wlasciwosci kanalow

Aiketiy Farbe Marme Einheit Beschreibung

1 Magretfeld X |pT
2 Magretfeld ¥ T
3 Magretfeld 2 T
4 Gravitation X mG
5 Gravitation ¥ mG
6 Gravitation 2 ~ mG
7 Lichtstarke 1

= Lichtstarke 2

[ Arwenden ] [ Beenden ]

Po podwojnym kliknigciu na kolor kanatu (Farbe), pojawia si¢ tablica kolorow w ktdérej mozecie
okresli¢ jaki chcecie.

Podwdjne kliknigcie na wpis nazwy (Name) mozna wpisa¢ nowg nazwe.

Podwdjne kliknigcie na wpis w jednostce kolumny (Einheit), mozesz wybiera¢ sposrod juz
zdefiniowanych jednostek.

Podwojne kliknigcie na wpis (Beschteibung) w kolumnie opis umozliwia zmiane opisu.

UFO-Multisensor 1.0
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Tutaj masz mozliwo$¢ zmiany koloru tla dla kazdego typu powiadomomienia z podwojnym
kliknigciem na kolumnie koloréw. Kolumny danych wejsciowych nalezy zostawi¢ takie jak sa.
Kolumny wyjsciowe, nalezy pozostawi¢ takie jak sa.

W kolumnie "Beschreibung" - opis mozna umiesci¢ swoje osobiste uwagi.

M Dialog

Kanaldefinition | Funktionstabelle | Aligemeine Einstellungen | Automatisches Speichern |

Eingabe Farbe Ausgabe Beschreibung &
Alarmex - Bxternalarm | powiadomienic kanat 7 albo 8
AlarmGy Gravitationsal.  anomalia XY albo Z - grawitacja
AlarmF - Magnetfeldal. | anomalia XY albo Z - pole magnetyczne
Enderung Datenanderung  flosc plikow 1 x na minute
Machlauf _ Machlauf po alarmie 200 powiadomien w 2 minutach
Speediol Speedl Zapis danych bez ograniczonego czasu
Speed003 Speeds3 Zapis danych bez ograniczonego czasu
Standart Normalbetrieb

b
[ Arwenden ] [ Eeenden ]

W ustawieniach og6lnych, nalezy okresli¢, jaki wymagany jest port COM komputera.

W przypadku podiaczenia individualnego (swojego) oddzielnego czujnika do kanatu 7 lub 8§,
nalezy wpisac jeszcze jednostke i faktor multiplikacji.

Ustawienie automatycznego zapisu powinne zostac takie jakie juz sa oprucz tych jakie nalezy

Dialog i ﬂl

i

Kanaldefinition | Funkiionstabelle  Allgemeine Einstellungen | Automatisches Speichern |

—Hardware
Schinittstelle I comMi j Handshake I Keinen z I
Baudrate I 9600 ZI Datenformat N1 ki
Maximale Auflisung 256 =
—Lineal (Einheiten) —Einheitenumrechnung
viertikal I 500 3: Einheit Fakkor =
mi 1
Horizontal I 500 75 I
uT 0.05
Schrittweite | 10 3: Einheiten ma A
Markierungen alle I 0= I Schritte ;I

Anwenden Beenden

13  UFO-Multisensor 1.0
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podja¢ w celu okre$lenia nazwy katalogu i nazwy pliku. Masz tu jednak mozliwo$¢ zmiany usta-

wien na wilasne potrzeby.

Whpisz do Sciezki katalogow (Verzeichnis), takze nazwe katalogu utworzonego dla kopii zapaso-
wej. Nazwe pliku mozesz sam wybrac - sensowne jest podanie nazwy projektu.

Zakazdym razem jesli strona z pelnymi 500 zapisami jest wypelniona, automatycznie zapisywane beda
dane tagze w pliku Excel 1 dodatkowo jako plik PNG (jako wykres graficzny).

Nazywie pliku zostaje automatycznie dodana data i doktadny czas zapisanego pomiaru.

To umozliwia nawet przy bardzo wielu plikach szybkie wyszukiwanie odpowiednich plikow.

Kanaldefinition | Funktionstabelle | Allgemeine Einstellungen

Automatisches Speichern I

—Speichern nach

" ausschalten

% Messpurkten

 Minuten

—Speichern als

- V¥ PHG Bild

I 3600 3:

500

¥ C5Y Datei (Excel Import)

—Speichern unter

Verzeichnis

Dateiname

Mamenszusatze

I\d EinstellungenigehteuchnichtsanDesktoplBlro\UFOYUFO-Multisensor\Daten

I Funkkionstest

IWW*MM-dd j Ihh—mm—ss j Ihh—mm—ss j

Anwenden |

Beenden |

Tak wyglada rzeczywisty zapis danych, ktory jest wyswietlany odpowiednim kolorze funkcji
trybu. Czerwien jest juz standardowo zdefiniowana do alarmu pola magnetycznego.

Fioletowy jest zdefiniowany na czas poalarmowy, przejsciowy.
Ponadto mozna nawet w trakcie pracy urzadzenia przetacza¢ tryb wyswietlania.

Datei Bearbeiten Ansicht Hife

M untitled.csv - Digitalservice Sensoranzeige

|DegBS&Be[a | ==
Legende
280 10:29:54.0  29.04.2010 lMagnetfeld X lMagnetfeld Y lMagﬁetfeld Z lGravitation b3
AT 1582 13.085 uT 20.800 T 0.497 mG
Gravitation Y Grafitation Z lE7 E8
0.492 mG 0.595 mG 287.100 mv

ST s b

300 400

IR ISR
500

UFO-Multisensor 1.0
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Tak wyglada rzeczywisty zapis danych, ktory jest wyswietlany na bialym/czarnym tle.
W tym wypadku - trybie transferu danych, wyswietlane nie jest wyswietlane za pomoca kolorow

Datei Bearbeiten Ansicht Hife
IDelgBa&B|le|l:m =
Legende
288 10:33:05.0 29.04.2010 lMagnetfeIdX .MagnetfeIdY
Nachlauf 13.085 T
l Gravitation Y l Grafitation Z
0.492 mG 0.595 mG
S.0w f
o
4,00
3.0 A ———— i
Rt s el e sl et b i —toe — !
2.0v —
1.0v
0.0v
[ I i T | YRS T ‘
0 100 200 300
10:32:20 10:32:29 10:32:37

Magnetfeld Z
20.800 T

JE?

400

=101

B Gravitation X
I

s00

I UNUCIe.csv - DIGILAISErvICe Sensoranzeige
Datei Dearbeten Ansicht Hife

IDe gBs&B| =0 |-
Legende
288 10:33:05.0 29.04.2010 lMagnetfeldX lMagnetfeIdY
Nachlauf 13,080 Ul

Gravitation Y Grafitation Z
0.492 mG 0,595 mG

100 200
10:32:29 10:32:37

0
10:32:20

Schusarzer Hinkergrund bei der Datenanzsige

Magnetfeld 2
20.800 T

JE?

y gl
400

T2 |

j Gravitation X
E8

l 202,968 mv!

500

A

| Wylatowo_2010-06-25_03-01-26.csv - Digitalservice Sensoranzeige felie)=.
Datei  Bearbeiten Ansicht  Hilfe
DepgBaad e -]
Legende
123 02:30:03.0  25.06.2010 IMFX IMFY IMFZ B Gvx
12.890 T 10.625 T 9.453 uT ).4
| Standart | H H H
IGW IGVZ
0.449 mG 0.541 mG
5.0v E
‘mvé
10\/%
0V i U.
LUVE
mvj
T ETF 4 FF T TR Faa e B Era ] Bk Fd o FsE Fp bt R i Ea
100 200 300 400 500
00:27:03 02:07:03 03:00:13 03:00:19 03:00:25 03:01:26

UFO-Multisensor 1.0

Autentyczny alarm zanotowany
tym uzadzeniem podczas akcji w
Wylatowie/Polska w roku 2010.
Kilkakrotnie wystepowaly tu
anomalie grawitacji i pola
magnetycznego.

Wiecej o akcjach Wylatowo
20101 2011 mozecie zobaczyc w
internecie na stronach polskiego
badacza UFO i dziennikarza
Janusza Zagorskiego:

www.januszzagorski.pl



Digital-Service-GmbH UFO-Multisensor

Szczegolnie przydatna jest mozliwo$¢ importowania istniejacych zapisow do programu Excel do
wykonania szczegdtowej analizy mierzonych wartosci.

Mozna wtedy wykozystac narzedzie linijki. Za pomoca myszki komputera przesuwamy ja w
dowolnym kienku. Mozna jednak przesowa¢ linijke tez za pomocg klawiszy ,,Ctrl* i klawiszy
strzatek lewo / prawo do wymaganej pozycji.

Wyswietlony zapis zmienia si¢ w zaleznosci od pozycji linijki.

Po lewej znajduje sie aktualny pomiar od 1-500 na ktorym znajduje sie linijka.
Rzeczywisty czas pomiaru bedzie si¢ zmienial w zaleznosci od pozycji linijki.
Zmierzone wartosci s3 wyswietlane odpowiednie wedlug pozycji linijki.

Ml untitled.csv - Digitalservice Sensoranzeige
Datei  Bearbsken Ansicht Hife
=
[DewBs&aB|e|[o [ =
Legende
288 10:33:050  29.04.2010 lMag“etfeldX lMagmetfe\dY Magnetfeld Z lGravltahmx
REET L T 13.085 T 20.800 T 04
lGr’avitatIonY .Gr’aﬂtat\onz !E? .EB
0492 mG 0,595 mG 202968 my
Snv_:
400 —
3.0v —i_‘,___‘_,- — "
Z‘UVE = = 1
S
Lov—
0o -
j { ! [ S A s SRR | ] gt Iy g | R ST A G I S I e | |
0 100 200 300 400 500
10:32:20 10:32:29 10:32:37

Z UFO-multisensorem (UFO-multi-czujnikiem) 1 programem "Ufosensor" posiadasz doskonaly
pomoc w badaniach zjawiska UFO za posrednistwem technicznego urzadzenia dostarczajacego
dane ktore umozliwiaja dokladna analiz¢ anomali grawitacyjnych i magnetycznych.

Analizy zapiséw na osi XYZ umozliwiaja lokalizacj¢ kierunkowq anomali, ktore towarzysza
czesto pojawieniem sie objektow niezidentyfikowanych UFO/NOL.

Digital services GmbH zajmuje sie aktywnie badaniami fenomenu UFO w miedzynarodowe]
organizacji jak MUFON-Ces, niemieckiej Organizacji DEGUFO i GEP.
Nasze produkty sq zawsze dopasowywane do aktualnego standartu.
Rzyczymy wam udanych badan!

UFO-Multisensor 1.0
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