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Uberwachungsstation mit Sony Alpha 600 Kameraim getarntem wetterfestem Gehause

Im folgenden wird der Aufbau, Funktion und Betrieb einer kleinen mobilen
Uberwachungsstation beschrieben. Es ist eine sehr gute 24 Mega Pixel Kameras eingebali.
Dieses System ist ausgelegt um fur ca. 3 Tage automatisch einen Freibereich in hochster
Bildauflsung zu tiberwachen. Die Uberwachungsdauer wird im einzelnen durch folgende
Dinge beeinflufd. Die Speichergrol3e der SD-Karte und oder die Kapazitdt des Akkus
bestimmen die Einsatzzeit

Die Kamera bendtigt bei 7,2V etwa. 0,45A. Das bedeutet zwei Kameras bendtigen ca.

0,5 Ah. Ein Akku 12V/12Ah wie im Bild erméglicht mindestens 3 Tage Betriebszeit.

Eine 32 GB SD-Karteist fir einen Zeitraum von 3 Tagen ausreichend. Grundsétzlich kdnnen
SD-Karten mit bis zu 124 GB verwendet werden. Die Kamera arbeiten im automatischen
Bereich. Damit sind sowohl bei Nacht wie auch bel Tag gute automatische Fotos mdglich.

Bel Nacht kann die Belichtungszeit daher schon mal auf 10 Sekunden ansteigen.

Die automatische Bildauslsung erfolgt Gber einen externen AuslGser.

Solch ein Gerdt gibt es von etlichen Anbietern.

Ich bevorzuge eine kleine selbst gebastelte automatische Ausl 0sesteuerung, bzw eine
Funktionskombination mit einem Arduino-Controller oder einem Raspberrry Pi mit
entsprechendem Steuerprogramm.

Die praktische Erfahrung hat gezeigt, das man die automatische Auslsung nicht der
Belichtungszeit anpassen mul3. Esist ausreichend wenn die automatische Ausldsung etwa
alle 4 Sekunden erfolgt. Bei l1anger eingestellten Belichtungszeiten werden nicht benétigte
AuslGsesignale ignoriert.

Die Stromversorgung erfolgt jeweils mit einem Akku-Adapter der Uber ein selbst gebauten
Spannungswandler an einem 12V Akku angeschlossen ist.

Mit meiner praktischen Erfahrung bei automatischen Uberwachungsanlagen, benutze ich
gerne zwei Kameras die in etwa das gleiche Gebiet ablichten. Dadurch habe ich die
Moglichkeit, Objekte im Nahbereich (Insekten) as Fehlerquelle zu erkennen. Bel zwei
Kameras ist es auch sinnvoll mit verschiedenen Brennweiten und Belichtungszeiten zu
arbeiten. Dabel werden Objekte sowohl als Flugspur und objekterkennend erfalit.

Dadie Sony Alpha 6000 keine Billigkameraist, benutze ich derzeit nur Systeme mit einer
Sony Alpha 6000 Kamera.

Die Auswertung ist dann auch deutlich vereinfacht. Ich sichte nur die Fotos mit langer
Belichtungszeit. Wenn hierauf etwas Ungewohnliches erkannt wird, sichte ich fir diese Zeit
auch die Bilder der anderen Kamera. Hierbei besteht natiirlich die Gefahr, das Objekte die
sich in der Zeit der Bildabspeicherung (etwa entsprechend der Belichtungszeit) im Bildfeld
bewegen verloren gehen. Das ist jedoch eine Arbeitszeit/Nutzen Abwagung.

Dies mul3 jeder fir sich entscheiden.



Im folgenden die Bilder zu dieser Beschreibung.

Sicht auf die betriebsbereite Uberwachungsstation.
Naturlich ist jeder Aufbau auch mit anderen Gehausen ( z.B. Tupperware) mdglich.



Wer den Eigenbau einer automatischen Bildausl6sung scheut , kann natirlich auch Geréte
ahnlich diesem zukaufen.

Dasist nun die Bauanleitung fir den von mir eingesetzten Bildausl6ser durch einen
Microkontroller der Uber das Umgebungslicht gesteuert wird..

Der Nachbau ist fur jeden Hobby - Elektroniker machbar.

2.5 mm Kamera Fernkabel 52 fuar Sony A7 ATR NEX-3NL AG000 ASS HX300
RX100M ET
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Sofort-Kaufen

Bel einem Selbstbau benétigen Sie dieses Micro-USB Kabel fir die Bildausdsung.



So sollte die Steuerung fur die Bildausl 6sung und die automatische Tag-/Nacht —
Einschaltung arbeiten (Programm).

LDR, Tag = kleiner 5(0KOhm
Nacht = grifier SH0KOhm

Pl
PORT ADx / |

o

Tag-Nachtbetrieb entweder iiber die Zeit
oder mit einem lichtempfindlichen

Bauteil zB, LDR,

| Zeitfonstor 7 Uhr bis 17 Uhr -

PORT A : Tagbetrieb
ca. 0.2Hz ca. 0,2Hz
PORT B s S |
ca.lHz . ca lHz
: ca. alle 4 Minuten
ein H fiir eine Sekunde

Das ist die Steuerung mit Sony-Akku-Adapter, Ausltsekabel (Micro-USB) und LDR.




Hier nun der Schaltplan und das C-Basic-Programm fir den C-Controller Micro(Conrad).




' Kaner ast euerung fur Sony

"Design by Institut fidr techni sche UFO Forschung

'Stand 4. 2017

' Abf rage von Ei ngangsports |F Port =
Abgef ragt)

" Abf rage von Ei ngangsports |F Port =

(H) Abgefragt)

" Abfrage von FF I F Merker =

(H) Abgefragt)

' Setzen von FF 1=H 0=1

define LDR

define EIN Port [4]' Rel ai saus
define Takt Port [5]' Rel ai saus
define Test Port [1]' Rel ai saus
define STOP BIT [1] " Mer ker
define Funktion BIT [2] " Mer ker
defi ne Wechsel BIT [3] " Mer ker
defi ne ZAEHLER Byt e[ 2] ' Sekund
#St art bedi ngungen

SECOND = 0

MNUTE =0

ZAEHLER = 0

#Programverteiler
GOSUB Sekundent akt
GOSuB 71

GOSUB M nut ent akt

GOSUB Ldr Abfrage

GOSUB TagNacht betrieb
GOSUB Takt 02

GOSUB Takt 4M

GOSUB Aender ung

GOTO Programverteiler

#Sekundent akt

PAUSE 50

Test 1

PAUSE 50

Test 0

ZAEHLER = ZAEHLER +1
RETURN

' Takt 1 Sekunde

' Takt pause 1 Sekunde

#Z1
| F ZAEHLER >4 THEN ZAEHLER = O
RETURN

#M nut ent akt

IF MNUTE >3 THEN M NUTE = 0

RETURN

#Ldr Abf r age

IF LDR < 170 THEN Funktion = 0 'Tag
IF LDR > 170 THEN Funktion = 1 ' Nacht

RETURN

O THEN .... (Eingang wird auf 0OV
-1 THEN .... (Eingang wird auf +5V
-1 THEN .... (Merker wird auf +5V

AD [6]' LDR Lichtwerte (Ein < 500K, AUS > 500K)

gang fur Tag- Nachtbetrieb
gang fur Fotoausl dser
gang fur Fotoausl dser

enzahl er



#TagNacht betri eb
| F Wechsel <> Funktion THEN Takt = 0
I F Wechsel <> Funktion THEN PAUSE 5000

IF Funktion = O THEN EIN = 0 ' Tagbetrieb
I'F Funktion = -1 THEN EIN = 1 ' Nachtbetrieb
RETURN

#Takt 02 'All e 4 Sekunden ein Bild bei Nacht
| F Wechsel <> Funktion THEN Takt = 0

| F Wechsel <> Funktion THEN PAUSE 5000
IF EIN = 0 THEN RETURN ' Tagbetrieb

|F ZAEHLER = 3 THEN Takt =1

| F ZAEHLER = 4 THEN Takt = 0

| F Wechsel <> Funktion THEN Takt = 0

RE

#Takt4M "' Alle 4 Mnuten ein Bild bei Tag
EIN = -1 THEN RETURN ' Nacht betri eb

M NUTE <> 3 THEN STOP = 0 ' Takt w eder frei geben
STOP = -1 THEN RETURN " Nur ein Takt alle 4 M nuten

T

I
I
I
I
I
I
I
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F
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F MNUTE = 3 AND ZAEHLER = 1 THEN Takt =1

F M NUTE = 3 AND ZAEHLER = 2 THEN Takt = 0

F Wechsel <> Funktion THEN Takt = 0

F M NUTE = 3 AND ZAEHLER = 2 THEN STOP = 1 ' Takt begrenzung

ETURN
#Aenderung ' Bei Tag- Nacht &nderung Takt abschalten und 20 Sekunden Pause
IF LDR < 170 THEN Wechsel = 0 'Tag

IF LDR > 170 THEN Wechsel = 1 'Nacht

I F Wechsel <> Funktion THEN GOSUB TagNacht betrieb
| F Wechsel <> Funktion THEN PAUSE 5000
RETURN

Zugegeben, einfach viel zu viel Roh-Technik, dasist natirlich eher etwas fir Elektroniker,
ganz sicher nicht fur Anfanger.

Grundsétzlich bin nur an UFO-Forschung interessiert und mdchte andere dafur begeistern.
Der gesamte Aufbau ist leider fUr nicht Elektroniker nur sehr schwer zu machen.

Daher habe ich mich entschlossen ein mobiles Uberwachungssystem fiir die Sony Alpha 6000
(die Alpha 6000 wird direkt beim Handler gekauft) zu entwickeln und zu verkaufen.
Es sind von mir zwei Variationen angedacht, deren Verkaufspreis ich noch kalkuliere.

1- Raspberry Pl mit zusétzlichem Videomodul und Mef3werterfassung von Magnetfeld
und Gravitation. Dieses System wird kostenfrei auf meiner Seite und auf der MUFON
DSR Seite dokumentiert. Das Programm hat Jan W. von MUFON DSR geschrieben.
(Es kann daher von jederman kostenlos benutzt werden)

Fur die Hardware gibt es vielen Anbietern.

Dieses System liefert zusétzlich ein Videobild mit den Mef3werten.



Was ich anbiete wird dann ein System-Raspberrry sein (ohne Alpha 6000) in welchem eine
getestete Hard- und Software in einem wetterfesten Gehause mit Akku verbaut ist .

Hier das Bild welches die Raspberry Modulkamera zusétzlich liefert.
Zusétzlich zum Datum/Zeit werden noch die aktuellen Mel3werte eingeblendet.




Alternativ zu einem System mit dem Raspberry gibt es noch ein System mit dem Arduino.
Fur die Hardware gibt es wenige Anbietern.
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Arduino fur die Mef3werterfassung von Magnetfeld und Gravitation.

Dieses System wird kostenfrei auf meiner Seite und auf der MUFON DSR Seite
dokumentiert. Das Programm hat Wolfgang S. von MUFON DSR geschrieben.

Was ich anbiete wird dann ein System-Arduino sein (ohne Alpha 6000) in welchem eine
getestete Hard- und Software in einem wetterfesten Gehause mit Akku verbaut ist.

Der Unterschied beider Systeme liegt im Stromverbrauch.

Der Raspberry benttigt sehr viel Strom und begrenzt daher die Akkulaufzeit auf die Hélfte
gegeniber der Arduino — Variante. Der Vortell vom Raspberry-System ist jedoch das
zusétzliche Videobild mit den Mef3werten.

Beide Systeme speichern parallel die Mefawerte in einem EXEL-Format.

Hier ertffnet sich fur jeden Interessierten die Gelegenheit eine mobile
UFO-Uberwachungsstation sein eigen zu nennen.

FUr den Elektroniker der sich nicht vor Bastelel firchtet, ist dies eine preislich
unschlagbare Gelegenheit ein wirklich hochwertiges System fur die automatische UFO-
Uberwachung nach zu bauen.

Etwas teurer wird es fiir den Rest, da die gesamte Uberwachungsstation (ohne Alpha 6000)
aufgebaut und getestet ist.

Die Version Raspberry und Arduino sind vermutlich Ende Juni 2017 fertig fur den Einsatz.



